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ROBOTICS
BT Smart

Stavebné bloky

Elektronickeé
komponenty
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"Ahoj,
najskor by som sa rad predstavil

Som vas tréner fischertechnik a budem vas
sprevadzat’ celym navodom. Casto vam dam cenné tipy
a informacie”

"Najprv by som vam chcel predstavit’' najddlezitejSie komponenty obsiahnuté v
suprave ROBOTICS BT Smart Beginner Set a poskytnat vam k nim niekolko
technickych informacii."

Na zostavenie jednotlivych modelov sa pouzivaju rézne stavebné bloky. Na

obrazku je niekolko z nich.
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Vyzeraju podobne ako bezné stavebné bloky a daju sa s nimi spojit. Pracuju s
elektrickou energiou. Podia funkcie sa nazyvaiju akéné &leny alebo snimade.

Akéné éleny

Nazyvaju sa akéné cCleny, pretoze su aktivne, nie€o robia. Sucasti, ako napriklad
motor alebo kontrolka, vykonaju ur€itu pracu, akonahle su napajané elektrickou
energiou. Motor sa toCi a kontrolka sa rozsvieti.

LED

Skratka LED znamena ,Light Emitting Diode®. Ked' elektricky prud preteka diédou
(vo vodivom smere), vyzaruje svetlo s vinovou dizkou zavislou od polovodi&ového
materialu.

V stavebnici su dva LED moduly. MbzZete ich pouzit ako bezné svetlo aj ako
svetelny zdroj vo svetelnej bariére.

Vzdy davajte pozor na polaritu.
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XS Motor

Motor na jednosmerny prud premieria elektricki energiu na mechanickd. To ma
za nasledok rotacny pohyb motora.

Motor ma tiez prevodovku. Touto prevodovkou mbzete znizit
rychlost’ motora.

Snimace

Senzory, ako napriklad tlacidlové spinace alebo fototranzistory, su su¢ast'ami, pomocou
ktorych je mozné ovladat’ akéné ¢leny. Napriklad motor je mozné zapnut' alebo vypnut’
tlacidlovym spinacom.

Tlacidlové spinace

Tlagidlové spinace patria do kategorie dotykovych senzorov. Ak stladite Cervené
tlaCidlo, kontakt sa v kryte mechanicky presunie a elektricky prad preteka medzi
spojmi 1 a 3. Sucasne je preruseny obvod medzi kontaktmi 1 a 2.

Tlagidlovy prepinac teda mozete pouzit’ dvoma réznymi sposobmi:

Ako ,,spinaci‘“:
Kontakty 1 a 3 su spojené.
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Stlaceny je tlacidlovy spinac: elektricky prud pradi.
Tlacgidlovy spinac nie je stlaCeny: neprudi elektricky prud.

Ako ,prerusovaci:
Kontakty 1 a 2 su spojené.

I— 3
R
© —.—_
Stlaceny je tlacidlovy spinac: neprudi elektrina. Nie je stlaeny
spinac: prudi elektrina.

V stavebnici ROBOTICS BT Smart Beginner Set je tlacidlovy spina¢ vzdy
pripojeny ku kontaktom 1 a 3.
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Fototranzistor

Fototranzistor je elektronicky spinac, ktory reaguje na svetlo. Samozrejme, sami ste
si polozili otazku, ako sa automaticky otvaraju vchodové dvere v obchodnom dome
bez toho, aby ste museli tlacit' na spinac.

Pouziva sa na to svetelna bariéra, ktora sa sklada zo zdroja svetla (vysielac)
a snimaca (prijimac). V stavebnici sa ako vysiela¢ pouziva LED a ako
prijimac fototranzistor.

Prave ste sa oboznamili s jednotlivymi
komponentmi. Mozno ste sa o nich dozvedeli v
Skole, takze nie su pre vas ni¢im novym.

Ovladanie Inteligentny riadiaci modul

® BT Smart Controller je srdcom tejto stavebnice. Aj ked ich nevidite, riadiaci modul
ma mnozstvo elektronickych komponentov. Suhra tychto komponentov s pocitaom

a riadiacim programom vam umozriuje ovladat' modely v suprave ROBOTICS BT
Smart Beginner Set.

Tu je viac technickych informacii:

Modul ma Styri vstupy (11-14) na pripojenie snimacov (minispinace, fototranzistory), dva
vystupy (M1-M2) na pripojenie akénych €lenov (motory, svetld), LED ako prevadzkovy
indikator, DC konektor pre pripojenie napajacieho zdroja (9 VDC), dve pripojovacie
zasuvky pre pripojenie na 9 V batériu alebo nabijateint batériu a pripojenie mini-USB
na prenos dat z pocCitaca do riadiaceho modulu, ako aj rozhranie Bluetooth 4.0 na
bezdrbétovy prenos dat medzi riadiacim modulom a PC alebo tabletom.

Frekvenéné pasmo je 2,402 GHz - 2,480 GHz, s maximalnym vyziarenym
vysielacim vykonom 1,37 mW.

USB Pripojenie napajacieho zdroja
pripojenie
T UsB eVN  ovaN
1o ro ] ! ° Pripojenie batérie
2 120 o e
- 1 Sataci Bluetooth
Fa 002
] 130 -0 0-Om
§ Suiee T . Ak&né Eleny M1 - M2
140 -0 O-0m
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®m BT Smart je napajany prudom o napati 9V zo zasuvky na batérie.
Nasledujlica tabulka zobrazuje rézne systémové a programové poziadavky:

uo|: 8-0n 9V zasobnik na batérie
(]

Windows 7/8/10 PC USB ROBO Pro Programovacie

Light moznosti
Windows 8/10 PC Bluetooth 4.0 LE e RO?OhtPro

19
) Bluetooth bluegiga, ROBO Pro
Windows 7 PC BLED 112-V1 (Stick) Light
Android 5.0 alebo vy3si iOS Tablet alebo e ROBO Pro
(od maja 2017) Smartphone Bluetooth 4.0 LE Smart
® ROBO Pro Light je pocitaCovy softvér, ktory pouzivate na ovladanie svojich R OBO Pr 0 I.i ht
modelov v kombinacii s riadiacim modulom. Mézete si ich stiahnut’ z ,,portalu g
elearning®.

(www.fischertechnik-elearning.com)

Pozor!
Na inStalaciu ovladatov USB su potrebné prava spravcu pocitaca. NajlepSie -
urobite, ak v tomto kroku poZiadate o pomoc skiseného pouzivatela. Spustite ROBO PrO nght

program pre dalsi krok. and USB

Ak je riadiaci modul pripojeny k pocitacu cez USB, pripojenie cez Bluetooth nie je mozné.




m Ak chcete pouzivat’ Bluetooth, potrebujete Bluetooth 4.0 LE pre Windows 8 a 10.

ROBO Pro Light
and Bluetooth
4.0 LE

Ak chcete pouzivat' Bluetooth 4.0 LE vo Windows 8 alebo Windows 10, postupujte takto:

Najskér nainstalujte ROBO PRO Light. Potom na paneli uloh
vyberte moznost’ ,Show Bluetooth device®. Zobrazi sa podobny
obrazok. Délezité je, ze je zobrazeny symbol Bluetooth.

e pETE—— Kliknite na symbol Tavym tlagidiom mysi.
Allow a Device to Connect Objavi sa vyberové menu. Tu aktivujte prvy
Show Bluetooth Devices vyberovy bod ,Pridat’ zariadenie Bluetooth - Add a
e Join 2 Personal Area Networ Bluetooth device®.
Open Settings
“._:' ™ .3. ?m‘ Remove [con
IM}. 51‘-:
'm ""‘;'—ﬁ: Teraz stlacte ,Cervené vyberové tlacidlo®, kym sa BT Smart Controller
,,,t b "'“,"_an ovlada¢ nezobrazi vo vyberovom okne. Ready to pair

57 S Conler Kliknite na tlacidlo mySou. Zobrazi sa poziadavka na sparovanie.
oy

Potvrdte mySou. Otvori sa d'alSie okno zobrazujuce postup sparovania.
BT Smart Controller

Po uspesnom prepojeni zobrazi BT Smart Controller ,Pripojené - Connected®.

DAI ~ @ ’.
olezite!

BT Smart Controller
Connected

HE s ontrolle
E Conng

Spojit’ je mozné len jeden riadiaci modul BT. Ak je okrem tohto pripojeného
riadiaceho modulu BT su€asne oznaceny aj druhy modul BT ako ,connected®, je

potrebné ho odstranit’ kliknutim na ,Remove device*.

Teraz mbzete zavriet okno sparovania. Ak vSetko fungovalo spravne, displej
ROBO Pro Light potom indikuje pripojenie zelenou:

—_—
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Dolezité!

Raz ked pocita€ rozpozna riadiaci modul, parovanie uz nie je potrebné. ROBO

Pro Light sa k nemu pripaja automaticky.

Ak pocas prace s Bluetooth pripojite kabel USB, pripojenie k portu USB je dokonéené.

Pripojenie Bluetooth cez Windows 7

Mate v pocitaci nainStalovany Windows 7? Bluetooth 4.0 LE k riadiacemu modulu
bohuzial nefunguje, pretoze Windows 7 nevyuziva tito najmodernejsiu technolégiu
Bluetooth. Toto obmedzenie ale mdZzete obist’ pomocou Specialneho Bluetooth
kii¢a s oznagenim:

bluegiga, BLED 112-V1

Postupujte takto:

1. Pripojte Bluetooth kiu& do USB portu na vagom PC.

2. Spustite BT Smart Controller pripojenim k zdroju napajania.

3. Spustite program ROBO Pro Light na pocitaci.

4. Pripojte riadiaci modul BT Smart Controller k pocitacu stlatenim ¢erveného tlacidla vyberu na module po
dobu priblizne 3 sekund, kym modra LED nezacne rychlo blikat..

5. BT Smart Controller a ROBO Pro Light su teraz pripojené. Ak vSetko funguje, displej sa zmeni z , NO
connection “ na , BLED 112/ BT Smart Controller “.




Test hardvéru

ROBO Pro Smart

ROBO Pro Smart
a Bluetooth

o

Ak chcete prerusit’ pripojenie, kliknite na ikonu ,Unpair” na paneli nastrojov v
aplikacii ROBO Pro Light. Potom sa spojenie prerusi.

Pri opatovnom pripojeni postupujte nasledovne:

1. Ukongite program ROBO Pro Light na pocitaci.

2. Odpojte napajanie od BT Smart Controller.

3. Znova pripojte zdroj napajania.

4. Spustite ROBO Pro Light.

5. Pripojte modul BT Smart Controller k pocitacu stlacenim ¢erveného vyberového tlacidla na
module priblizne na 3 sekundy. MéZe to chvilu trvat, ale potom sa BT Smart Controller a vas

pocita€ znova pripoja.

= Dal$im krokom je otestovanie hardvéru. Z tohto dévodu pripojte motor k pripojke
M1 na riadiacom module a tlacidlovy spinac k pripojke 11. Otvorte program ROBO
Pro Light. Kliknite mySou na ikonu motora pre otacanie proti smeru hodinovych
ruCiCiek alebo v smere hodinovych ruciciek. Rychlost’ mbzete menit’ pomocou
posuvného ovladaca. Teraz tiez skontrolujte funkciu prepinaca. Po stlaCeni by sa
mal ukazovatel Sipky zmenit'.

m Aplikacia TheROBOProSmart je k dispozicii v obchode Google PlayStore pre
android a v Apple AppStore pre iOS. Uistite sa, ze mate Android 5.0 alebo novsi.

® Po nainstalovani aplikacie ju mozete otvorit.

Zobrazi sa nasledujuci pracovny displej. Nie
véetky prikazy su zatial k dispozicii. Zobrazia
sa po sparovani alebo pripojeni riadiaceho
modulu k tabletu alebo smartfonu.

Dalej pripojte riadiaci modul k 9V batérii a
zapnite ho. Zelena LED sa rozsvieti, modra LED
blika.

A
4
=
.
e
C—
wl
sl
B
P
el
-

!
H
i
{




Bl - RPN Y - PP SN -

oo “* " gy | Aktivujte tlaCidlo ,Bluetooth® pri pravom hornom R
;h . okraji displeja. Zobrazi sa okno s textom ,Pripojit' k BT - - o

170 -0 @ Smart Controller”. Pregitajte si tento text a potom Pt e
i =g | vykonajte pozadovanu akciu - Stlacte Cervené tlacCidlo na o
130 -0 O-0H j

t?m%%amm module na cca. 5 sekund. -
1o g_au Connect to Ili. smart Controller

= = Modré LED didda rychlo blika. Ked je riadiaci modul najdeny, B

BT Smart Cantrolier [10:45F8-5:05:30]

objavi sa v okne.

Cancel

EEETEEEEE T Klepnite na zobrazeny text. Tablet alebo

}_ “*  smartphone sa potom pripoji k modulu. Uspe$né
- ":-" spojenie sa da spoznat’ aj podia toho, Ze véetky

- A~ 4
] = prikazy sa teraz zobrazuju na pracovnom displeji.
= ‘% Teraz svieti nepretrzite aj modra LED.
P 3 77
- ° Zobrazi sa nasledujuci pracovny displej. Nie vietky

prikazy su zatial k dispozicii. Oni budi sa objavia po sparovani alebo pripojeni
ovladaca k tabletu alebo smartfénu.

Dal$im krokom je otestovanie hardvéru. Z tohto dévodu pripojte motor k pripojke M1 --——‘I—-
na riadiacom module a tlacidlovy spina¢ k pripojke 11. = s

Motor mézete zapnUt pomocou $ipok (viavo / vpravo) na trackballe a nechat’ ho togit
v smere alebo proti smeru hodinovych ruciciek. M6zete ho tiez zapnut’ pomocou

rychlostnej liSty. Stlacenim trackballu v strede, sa vypne.

_Outputnt

@ =»
——

Na zaver stlacte prepinal. Zobrazenie |1 v okne ,Vstupy - Inputs® sa meni z ,,0“ na
»1% Cervena smerova Sipka sa tiez zmeni.

Teraz ste dokondili vSetko potrebné pre programovanie pomocou ROBO Pro Smart
na smartféne alebo tablete. Podrobné pokyny na pouzivanie ROBO Pro Smart su
uvedené na strane 30.
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